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1. Signale 

 
 

2. Fourier-Reihe: 
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Dirac-Impuls (Eigenschaften): 
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-> unendlich schmaler Impuls, Fläche darunter = 1 -> ∞== )0(tδ  

 

3. Fourier-Transformation: 

 

 
 

 



 

 
 



Symmetrieeigenschaften: 
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Faltung: 
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Korrelation: 

 

 
Energiedichtespektrum: 
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4. Laplace-Transformation: 
 

 

 
 

Partialbruchzerlegung: 

 

 



 
 

 
 

 

  



 

 

 
 

LTI-Systeme: 
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5. Zeitdiskrete Systeme 

 

 
 

Impulsfolge: 
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Fouriertransformation zeitdiskreter Signale: 

 

 
 

 

6. Z-Transformation: 

 
 



 
 

 
Oder: Divisionsverfahren: Analog Polynomdivsion 



 

 



 

Faltung: ∑
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LSI-Systeme: 
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7. Stochastische Signale: 
Eigenschaften der Verteilungsdichtefunktion: 
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Erwartungswertoperator:   ( ) ∫
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Erwartungswert = Mittelwert aller Realisationen: ∫
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Varianz = 2. zentrales Moment = Standardabweichung.²:   
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Gaußverteilung: 
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Signal-Rausch-Verhältnis: 
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Stochastische Signale in Verbindung mit LTI-Systeme: 
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Stochastische Signale in Verbindung mit LSI-Systeme: 
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Ein gaußverteilter Eingangsprozess führt IMMER zu einem gaußverteilten Ausgangsprozess. 

 


